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Nyt projekt udvikler et system, der kan overvage dine kgers bevaegelser og adfaerd
En rentabel meelkeproduktion afhaenger af, at beslutninger traeffes rigtigt og rettidigt. Ved sto-
re besaetninger kraeves der en seerlig indsats, hvis beslutninger om inseminering og udpegning
af dyr med begyndende mistrivsel skal ske lige sa tidligt som i mindre besaetninger.

Projekt "Malkekger — automatisk registrering af adfeerd til overvagning af sygdomme og brunst
i lgsdrift” sigter mod at udvikle et system til overvagning af keernes bevaegelse og adfaerd.
Udstyret skal veere robust og konkurrencedygtigt i forhold til de eksisterende systemer.
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Figur 1. Sporet efter en udvalgt ko, der bevaeger sig rundt i stalden, den
18 novemher 2004

Arbejdet udfares i et samarbejde
mellem virksomheden BLIP Systems,
Danmarks JordbrugsForskning,
Kveegbrugets Forsggscenter og Dansk
Kveeg. { A A A A A
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En prototype af udstyret har veeret
installeret pa KFC siden november
2004, og de forelgbige afprgvninger
har vist, at teknologien er brugbar i
staldmiljget. | figur 1 ses en illustrati-
on af en kos bevaegelser i lgbet af fire
6 timers perioder. Her ses tydelige s
forskelle i koens adfeerd; om natten
opholder den sig meget i sengebasen, it o (| |
mens den er mere i beveegelse i lgbet R I R
af dagtimerne. Disse data kan omsaet-
tes til en illustration af koens aktivi-
tetsniveau, som vist i figur 2, hvor der ‘ ‘ : ‘ ‘
som eksempel er udpeget de tidspunk- 0 5 1 15 £
ter, hvor koen er i malkerobotten. Hvi- Tididognet (timer)
leperioderne i sengebasen giver udslag
i lavt aktivitetsniveau.
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Figur 2. Samme ko og periode som i Figur 1, illustreret
ved tilbagelagt distance pr. sekund. ”A” angiver at koen
er ved eller i malkerobotten.



Figurerne viser ogsd, at datastgjen, der opsamles med prototypen, er hgj. Malet med udvik-
lingsarbejdet er netop at reducere denne stgj ved tekniske og beregningsmaessige forbedrin-
ger, sa de rette kaer med afvigende aktivitet og opholdstid i de enkelte dele af stalden bliver
udpeget.
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